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 چکیده
 پژوهش. شودمی محسوب هوشمند ونقلحمل حوزه در مهم چالشی شهري، ناشناخته مناطق در سفر مدیریت و ترافیک جریان تحلیل
 تحلیل و زمانی–مکانی هايداده آوريجمع به قادر که شد انجام خودرو خوانیپلاك بر مبتنی هوشمند ايسامانه توسعه هدف با حاضر
 پردازش را خودروها تردد اطلاعات ماشین، یادگیري و تصویر پردازش هايتکنیک از استفاده با سامانه این. است رانندگان حرکتی رفتار
 استفاده با خودرو پلاك شناسایی دقت. دهدمی ارائه ترافیک جریان سازيبهینه و سفر مدیریت براي محورموقعیت هايتوصیه و کرده

 رانندگان رفتار توانست ٪95 دقت با حرکتی، الگوهاي بنديطبقه و بنديخوشه الگوریتم و رسید ٪98,98 به YOLO پیشرفته هايمدل از
 سیستم طراحی ماشین، یادگیري با هاداده پردازش داده، آوريجمع و پلاك شناسایی شامل فاز چهار در تحقیق فرایند. کند بینیپیش را

 عملکرد از کاربران رضایت میزان که داد نشان کاربر 20 بازخورد از حاصل نتایج. شد اجرا سامانه عملکرد ارزیابی و هوشمند گرتوصیه
 در سفر مدیریت براي شدهسفارشی و دقیق هايتوصیه ارائه در سامانه توانمندي مؤید که است، 5 از 4,5 میانگین طوربه سیستم
 .است ناآشنا مناطق

 

 هوشمند گرتوصیه سیستم ماشین، یادگیري خودرو، پلاك تشخیص ترافیک، جریان سفر، مدیریت کلیدي: هايهواژ

 

 مقدمه -1
 حجم افزایش و شهرنشینی گسترش جمعیت، روزافزون رشد

 در را متعددي هايچالش شهري،برون و شهريدرون سفرهاي
 میان، این در. است آورده وجودبه ونقلحمل مدیریت حوزه
 مناطق در ویژهبه ترافیک جریان از موقعبه و دقیق هايداده کمبود

 بهینه ریزيبرنامه براي جدي مانعی شده،پایش کمتر یا ناشناخته
 توسعه. شودمی محسوب شواهد بر مبتنی گیريتصمیم و

 راهکارهاي از یکی عنوانبه ونقلحمل هوشمند هايسیستم
 ماشین، بینایی بر مبتنی ايهفناوري از گیريبهره امکان نوین،
 هايداده تحلیل و گردآوري براي اشیاء را اینترنت و کاويداده

؛ تانگاراج 2022(نوورا و همکاران،  است ساخته فراهم ترافیکی

 هوشمند هايسیستم راستا، این در. )2022و همکاران، 
 ارتقاي براي کلیدي راهبردهاي از یکی عنوانبه ونقلحمل
 از بسیاري توجه ونقلی،حمل هايشبکه ایمنی و وريبهره

 یکی. است کرده جلب خود به را گذارانسیاست و پژوهشگران
 خودرو خودکار خوانیپلاك حوزه، این در نوین هايفناوري از

 یادگیري هايالگوریتم و تصویر پردازش از گیريبهره با که است
. آوردمی اهمفر را نقلیه وسایل رهگیري و شناسایی امکان ماشین،

 و مرور و عبور کنترل در آفرینینقش بر علاوه فناوري این
 تحلیل براي ارزشمند منبعی عنوانبه تواندمی ایمنی، مدیریت

 تقاضاي مدیریت بهبود و سفر الگوهاي شناسایی ترافیک، جریان
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 فاقد که ناشناخته مناطق در. گیرد قرار استفاده مورد ونقلحمل
 ثبت هايسامانه یا ترافیکی حسگرهاي مانند سنتی هايداده

 یک عنوانبه خودرو خوانیپلاك از استفاده هستند، تردد خودکار
؛ 2023(کی و همکاران،  شودمی مطرح اقتصادي و کارآمد راهکار

 مبنا، همین بر .)2022؛ روي و همکاران، 2021یاو و همکاران، 
 مبتنی هوشمند سامانه یک توسعه و طراحی حاضر پژوهش هدف

 تحلیل را ترافیک جریان بتواند که است خودرو خوانیپلاك بر
 ناشناخته مناطق در سفر مدیریت براي کاربردي اطلاعاتی و کرده

 ترکیب با که است آن پی در پژوهش این. سازد فراهم
 ارائه مدلی کاوي،داده و عمیق یادگیري ماشین، بینایی هايفناوري

 بپردازد، خودروها تردد هايداده پردازش و ثبت به تنهانه که دهد
 براي آن از و کرده استخراج را سفر رفتاري الگوهاي بلکه

 پژوهش .گیرد بهره ونقلحمل حوزه در گیريتصمیم پشتیبانی
 شامل نخست مرحله: است شده طراحی اصلی مرحله چهار در

 زمانی و مکانی هايداده آوريجمع و خودرو پلاك تشخیص
 یادگیري هايالگوریتم با هاداده پردازش به دوم مرحله است؛
 طراحی گرتوصیه سیستم سوم، مرحله در دارد؛ اختصاص ماشین

 ارزیابی مورد آن عملکرد نهایت، در و است؛ شده سازيپیاده و
 ارتقاي بر علاوه تواندمی حاصل نتایج .است گرفته قرار تجربی
 مدیریت هايحوزه در ونقل،حمل هوشمند هايسیستم کارایی
 نیز پایدار توسعه اهداف تحقق و ايجاده ایمنی افزایش بحران،

 شده تنظیم صورت این به حاضر مقاله ساختار .شود گرفته کاربه
 در موجود هايشکاف و هاپژوهش پیشینه دوم، بخش در: است
 خودرو خوانیپلاك ویژهبه نوین هايفناوري کارگیريبه زمینه

 ترافیک جریان مدیریت و ونقلحمل هوشمند هايسیستم در
 شناسیروش و مفهومی چارچوب سوم، بخش در. شودمی مرور

 پردازش و آوريجمع سامانه، طراحی مراحل شامل پژوهش
 هايیافته تحلیل و ارائه به چهارم بخش. گرددمی تشریح هاداده

 کاربرد و شدهاستخراج ترافیکی الگوهاي خصوص در پژوهش
 نیز پایانی بخش در. دارد اختصاص سفر مدیریت در هاآن

 هايپژوهش براي پیشنهادهایی و کاربردي هايدلالت بندي،جمع
 .شد خواهد ارائه آینده

 

 تحقیق پیشینه-2
 نوین هايفناوري کاربرد با مرتبط پیشین مطالعات بخش، این در
 خوانیپلاك از استفاده ویژهبه هوشمند، ونقلحمل حوزه در

. شودمی مرور سفر مدیریت و ترافیک جریان تحلیل براي خودرو

 و هامحدودیت مزایا، نتایج، ها،روش بررسی اصلی، هدف
مجیا و هورتاس -اردن .است زمینه این در موجود خلأهاي

 در هوشمند ونقلحمل بررسی به تجربی پژوهشی ) در2022(
کنترل جریان  بر هاآن تأثیر و مقصد گردشگري هايباتچت

 بالقوه کاربر 468 مشارکت با که مطالعه این در. پرداختند ترافیک
 رگرسیون و اکتشافی عاملی تحلیل هايروش از گیريبهره با و

 و رسانیاطلاع که شد مشخص شد، انجام مراتبیسلسله
 صورتبه که هستند هاییویژگی ترینمهم از پذیريتعامل

 در. کنندمی بینیپیش را باتچت کاربران رضایت معناداري
 هايیافته. نداشت معناداري تأثیر پذیريدسترسی ویژگی مقابل،

 دهندگانتوسعه براي مؤثر راهنمایی تواندمی تحقیق این
کنترل  جهت هوشمند مقاصد مدیران و گردشگري هايباتچت

 شی و ژائو باشد. ونقلحملمدیریت  بهبودجریان ترافیک و 
 و یابیمکان براي انتها به انتها عمیق یادگیري مدل ) یک2023(

 ارائه واقعی هايمحیط و طبیعی شرایط در خودرو پلاك شناسایی
 فرآیند در کانالی توجه سازوکار بهبود با مدل، این در. اندکرده
 افزایش  تشخیص دقت ،YOLOv5 شبکه بردارينمونهپایین
 مدل که دهدمی نشان هاآن پژوهش تجربی نتایج. است یافته

 98,98 معادل تشخیص دقت میانگین به است توانسته پیشنهادي
 عملکرد از بالاتر توجهی قابل طوربه که یابد دست درصد

 دستاورد این. است خودرو پلاك شناسایی سنتی هايالگوریتم
 هوشمند هايسامانه توسعه براي مناسبی زیرساخت تواندمی

 و شهري پایش ترافیک، مدیریت چون هاییحوزه در محورمکان
 .کند فراهم هوشمند ونقلحمل همچنین

 حوزه در پیشرو شهر 31 مطالعه ) با2025و همکاران ( یو
 مسیرهاي و کلیدي اجزاي تحلیل به چین، در هوشمند ونقلحمل
 نظریه از استفاده با آنان. اندپرداخته دیجیتال نوآوري سازيپیاده
 نوآوري شامل که اندداده ارائه را مفهومی چارچوبی بنیاد،داده

 بومزیست هوشمند، محورداده هايپلتفرم دیجیتال، سازمانی
 در نوآوري که دهدمی نشان هایافته. است چندذینفعی مشارکتی

 بر تکیه با( بسته نوآوري طریق از تواندمی هوشمند ونقلحمل
 محقق) ذینفعان مشارکت با( باز نوآوري یا) ايداده هايپلتفرم
 شناسایی براي نوین روش یک) 2023( همکاران وسلطان . شود

. اندکرده ارائه برانگیزچالش محیطی شرایط در خودرو پلاك
 تنوع نظیر موانعی با مواجهه در است قادر هاآن پیشنهادي روش

 استاندارد، الگوهاي از تبعیت عدم ها،پلاك طرح و شکل در
 وجود حتی و دوربین دید زاویه تغییر نامنظم، هاينویسه خطوط
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. دهد نشان خود از مؤثري عملکرد پلاك، روي بر جزئی انسداد
 در شناسایی دقت و پایداري افزایش بر تمرکز با پژوهش این

 قابل هايسامانه توسعه جهت در مؤثر گامی آل،غیرایده شرایط
 این. است برداشته واقعی هايمحیط در پلاك تشخیص اعتماد

 تشخیص اعتماد قابل هايسامانه توسعه در مؤثر گامی پژوهش
 کاربردهاي و شودمی محسوب واقعی هايمحیط براي پلاك

 .دارد ایمنی ارتقاي و ترافیک جریان مدیریت در ايگسترده
) به بررسی و تحلیل عوامل 1403نابستانی و بارانی علی اکبري (

گردشگري ونقل هوشمند و حملگیري رهیافت موثر بر شکل
هوشمند پرداختند. روش پژوهش بر اساس هدف از نوع 

تحلیلی بود. نتایج این -کاربردي و بر اساس ماهیت، توصیفی
گردشگري هوشمند ونقل و حملپژوهش نشان داد که مفهوم 

هاي اقتصاد هوشمند، حکمرانی اي از شاخصنتیجه مجموعه
هوشمند، اتصال هوشمند و هوشمند، زیرساخت هوشمند، مردم 

بازکیاگوراب  صدیق و بروجنی ضرغام آموزش هوشمند است.
) عوامل موثر بر پذیرش مدل مقصد هوشند توسط 1404(

هاي گردشگري با توجه به رویکردي اکوسیستمی را مورد شرکت
 بررسی قرار دادند. این مطالعه بر اساس چارچوب 

نماید پیشنهاد می محیط و مدل پذیرش فناوري،-سازمان-فناوري
که حمایت از توسعه پروژه مقصد هوشمند و انگیزه پیوستن به 

 باشد.آن تحت تاثیر عوامل تکنولوژیکی، سازمانی و محیطی می
، پیشینه پژوهش را بر اساس سال انتشار، موضوع 1جدول 

ها نشان ها، مزایا و محدودیتپژوهش، روش پژوهش، یافته
 دهد.می

 
 هاي پیشینپژوهش .1جدول 

 ها / مزایایافته روش پژوهش موضوع پژوهش محقق / سال
ها / نکات محدودیت

 قابل توجه

هورتاس  و مجیا-اردن
)2022( 

 هايویژگی تحلیل
 در هوشمند هايفناوري

 ونقلحمل هايباتچت

 اکتشافی، عاملی تحلیل
 مراتبی؛سلسله رگرسیون
 نفر 468 نمونه

 و رسانیاطلاع مثبت تأثیر
 رضایت بر پذیريتعامل

 باتچت کاربران

 ویژگی تأثیر عدم
 پذیريدسترسی

 )2023ژائو ( و شی
 براي عمیق یادگیري مدل

  خودرو پلاك شناسایی
 YOLOv5 با

 انتها عمیق یادگیري مدل
 توجه مکانیزم با انتها به

 بهبودیافته

 در) ٪98,98( بالا دقت
 بهبود پلاك؛ شناسایی

 هايالگوریتم به نسبت
 سنتی

 بالا محاسباتی منابع به نیاز
 اجرا براي

 )2025( همکاران و یو
 در دیجیتال نوآوري تحلیل
 ونقلحمل مقصد 31

 چین در هوشمند

 هايداده بنیاد؛داده نظریه
 با مصاحبه و ثانویه

 مسئولان

 نوآوري چارچوب ارائه
 و هاداده نقش دیجیتال؛
 مشارکتی بومزیست

 چین؛ هايداده مبناي بر
 به نیاز پذیريتعمیم

 .دارد بررسی

 همکاران و سلطان
)2023( 

 شرایط در پلاك شناسایی
 برانگیزچالش

 LPR الگوریتم توسعه
 و انسداد برابر در مقاوم

 متغیر زوایاي

 شرایط در پایدار عملکرد
 قابل تصویري؛ آلغیرایده
 هوشمند شهر در کاربرد

 فاقد فنی؛ دقت بر تمرکز
 یا رفتاري ارزیابی

 کاربردي

 علی بارانی و عنابستانی
 )1403( اکبري

 هايشاخص شناسایی
 گیريشکل بر مؤثر

 گردشگريونقل و حمل
 هوشمند

 تحلیلی؛-توصیفی
 کاربردي

 شاخص 6 شناسایی
 اقتصاد، شامل کلیدي

 آموزش مردم، زیرساخت،
 هوشمند حکمرانی و

 نیازمند مفهومی مدل
 تجربی آزمون

 صدیق و بروجنی ضرغام
 )1404( بازکیاگوراب

 هوشمند مقصد پذیرش
 هايشرکت توسط

 گردشگري

-فناوري مدل مبناي بر
 پذیرش و محیط-سازمان

 فناوري

 تکنولوژیکی، عوامل تأثیر
 بر محیطی و سازمانی

 هاشرکت مشارکت

 ارزیابی فاقد پیشنهادي؛
 گسترده میدانی
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 هايپیشرفت هرچند که دهدمی نشان مطالعات این مرور
 هاآن کاربرد و پلاك شناسایی هايالگوریتم حوزه در چشمگیري

 اما است، گرفته صورت هوشمند ونقلحمل هايسیستم در
 تحلیل براي فناوري این کارگیريبه زمینه در خلأهایی همچنان
 هاپژوهش اغلب. دارد وجود ناشناخته مناطق در ترافیک جریان

 در یا اندداشته تمرکز تشخیص هايالگوریتم دقت بهبود بر یا
 طراحی بنابراین،. اندشده انجام شدهشناخته شهري مناطق بستر

 هايمحیط در را خودرو خوانیپلاك هايداده بتواند که ايسامانه
 مدیریت براي آن از و کند تحلیل و گردآوري شدهپایش کمتر
 این به نوآورانه پاسخی تواندمی گیرد، بهرهونقل و حمل سفر
 .باشد پژوهشی خلأ

 

 روش  تحقیق -3
 بر مبتنی هوشمند سامانه یک طراحی هدف با پژوهش این

 از پشتیبانی و ترافیک جریان تحلیل براي خودرو خوانیپلاك
 گام در. است شده انجام ناشناخته مناطق در سفر مدیریت
 هايشبکه و ماشین بینایی هايالگوریتم از گیريبهره با نخست،
 خودروها پلاك خودکار شناسایی براي ايسامانه عمیق، عصبی
 واقعی، زمان بستر در است قادر سامانه این. شد داده توسعه

 مکانی موقعیت و عبور زمان پلاك، شماره با مرتبط هايداده
 هايداده دوم، گام در. نماید ذخیره و ثبت را خودروها
 خطاهاي تا گرفت قرار پالایش و پردازش مورد شدهگردآوري

 کیفیت و دید زاویه نور، نظیر محیطی شرایط از ناشی احتمالی
 هايتکنیک وسیلهبه هاداده این سپس. یابد کاهش تصویر

 هاییروش. گرفتند قرار تحلیل مورد کاويداده و ماشین یادگیري
 الگوهاي شناسایی براي بنديطبقه هايمدل و بنديخوشه نظیر

 حرکتی رفتارهاي تحلیل و پرتردد هايجریان تفکیک ترافیکی،
 تحلیل نتایج اساس بر سوم، گام در .شدند گرفته کار به رانندگان

 خرد مقیاس در ترافیک جریان سازيمدل براي چارچوبی ها،داده
 تردد، الگوهاي بینیپیش امکان هامدل این. گردید ارائه کلان و

 خودروها حضور اثرات تحلیل و پرترافیک مسیرهاي شناسایی
 تکیه با همچنین. سازندمی فراهم را شدهکمترشناخته مناطق در
 جمله از مدیریتی هايتوصیه ارائه قابلیت سامانه ها،تحلیل این بر

 پشتیبانی و جایگزین مسیرهاي پیشنهاد ترافیکی، بار توزیع بهبود
 منظوربه پایانی، گام در .باشدمی دارا را سفر ریزيبرنامه از

 شناسایی دقت همچون هاییشاخص سامانه، عملکرد ارزیابی
 خوانیهم میزان و ترافیکی الگوهاي تحلیل صحت پلاك،

. گرفت قرار سنجش مورد واقعی شرایط با سیستمی پیشنهادهاي
 تحلیل سازي،شبیه هايروش از ترکیبی طریق از هاارزیابی

 فرایند این نتایج. شد انجام کاربران بازخورد و میدانی هايداده
 قابل اثربخشی و دقت با تواندمی شدهطراحی سامانه که داد نشان
 کارایی ارتقاي و ترافیک جریان هوشمند مدیریت در قبول،

  .گیرد قرار استفاده مورد شهري ونقلحمل هايسیستم
 دهد.، فرآیند تحقیق را نشان می1شکل 

 
 فرآیند تحقیق .1شکل 

تشخیص پلاك خودرو و جمع آوري داده ها
1فاز 

پردازش داده هاي جمع آوري شده با استفاده از یادگیري ماشین
2فاز 

شناسایی الگوي حرکتی و طراحی سیستم توصیه گر هوشمند
3فاز 

ارزیابی عملکرد سیستم توصیه گر با دریافت بازخورد از کاربران
4فاز 
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 تحقیقهاي یافته -4
در این بخش، فازهاي بیان شده، یک به یک اجرا و نتایج 

 هر یک مورد بحث قرار گرفته است.
 

 آوريجمع و خودرو پلاك تشخیص: اول فاز -1-4
 هاداده

 پردازش هايالگوریتم از گیريبهره با گام، نخستین در
 براي ايسامانه عمیق، یادگیري هايتکنیک و تصویر

. شد سازيپیاده و طراحی خودروها پلاك خودکار شناسایی
 فضاهاي در بتواند که گردید تنظیم ايگونهبه سامانه این

 و کرده شناسایی را عبوري نقلیه وسایل پلاك شهري،
 ادهد پایگاه در زمانی، و) GPS( مکانی مختصات همراهبه

 ایرس اصلی بنیان فاز، این در حاصل هايداده. نماید ثبت
  .آورندمی فراهم را تحلیل مراحل
 هاپلاك اعانو به مربوط مجموعه داده ابتدا درمنظور، بدین

 مختصات همراه به)  غیره و تاکسی-دولتی-شخصی(
 روبوفلو سایت در عکس هر خودرو پلاك به مربوط

 هايمدل از یکی که تعیین شد yolov7و  شد بارگذاري
 مرحله این .است اشیاء تشخیص زمینه در دقیق و مدرن
 خودرو پلاك تشخیص مدل سازيآماده در کلیدي نقش
 هوشمند شناسایی براي لازم فنی زیرساخت و دارد

ع سپس شرو .سازدمی فراهم را گردشگران حرکتی الگوهاي
 . )1(پیوست  شد آموزش مدل به
 

 آوري شده هاي جمعفاز دوم: پردازش داده -2-4

 شینهاي یادگیري مابا استفاده از تکنیک
 سامانه از آمدهدستبه خام هايداده مرحله، این در

 و عبور زمان پلاك، شناسه شامل که خودرو خوانیپلاك
. شدند تحلیل و پردازش چرخه وارد بود، مکانی موقعیت

 هاداده ابتدا ترافیکی، الگوهاي شناسایی منظور به
 احتمالی خطاهاي تا گردید سازينرمال و پردازشپیش
 با سپس. یابد کاهش محیطی شرایط یا ناقص ثبت از ناشی

 جمله از ماشین، یادگیري هايتکنیک از استفاده
 پرتردد مسیرهاي بنديگروه براي بنديخوشه هايالگوریتم

 هايجریان تفکیک براي شدهنظارت بنديطبقه هايمدل و

 .شدند استخراج هاداده در پنهان ساختارهاي ترافیکی،
 حرکتی رفتارهاي شناسایی امکان شدهانجام هايتحلیل

 الگوهاي و پرترافیک مسیرهاي تشخیص رانندگان،
 قواعد این، بر علاوه. ساخت فراهم را سفر اوج بنديزمان

 شدهاستخراج دانش عنوانبه هاداده تحلیل از حاصل انجمنی
 زمان، همچون متغیرهایی میان روابط تا شد گرفته کار به

 مبناي هاخروجی این. گردد شناسایی تردد حجم و مکان
 حوزه در مدیریتی راهکارهاي ارائه براي گیريتصمیم
 و جایگزین مسیرهاي پیشنهاد جمله از ونقل،حمل
 قرار ناشناخته، مناطق در ترافیکی بار توزیع سازيبهینه

 .گرفتند
 

 سامانه توسعه حرکتی الگوي شناساییفاز سوم:  -3-4
 هوشمند سفر مدیریت

 هايداده از شدهاستخراج الگوهاي اساس بر مرحله، این در
 هوشمند سفر مدیریت سامانه طراحی براي مدلی ترافیکی،

 هايزیرساخت از گیريبهره با سامانه این. یافت توسعه
 جریان است قادر ها،داده بلادرنگ تحلیل و اشیاء اینترنت
 ايجاده کاربران احتمالی نیازهاي و کرده پایش را ترافیک

 الگوهاي و تردد زمانی بازه راننده، مکان. نماید بینیپیش را
 لحاظ مدل در کلیدي متغیرهاي عنوانبه سفر تکرارشونده

 نقاط محتمل، مقاصد شناسایی امکان آن طریق از تا شدند
 تحلیل بر علاوه .شود فراهم غیرعادي شرایط و پرترافیک
 ارائه توانایی شدهطراحی سامانه ترافیکی، وضعیت

 که ايگونهبه دارد؛ را کاربران به عملیاتی پیشنهادهاي
 خدمات یا بهینه، توقف نقاط جایگزین، مسیرهاي تواندمی

 پارکینگ، جمله از( مقصد جغرافیایی محدوده در موردنیاز
. کند توصیه را) عمومی ونقلحمل خدمات یا اقامتگاه
 هايتوصیه ارائه سامانه، این برجسته ویژگی

 نقش تواندمی که است بلادرنگ بستر در شدهسازيشخصی
 ارتقاي و سفر تجربه بهبود ترافیکی، بار کاهش در مهمی
 6 شکل .نماید ایفا شهري ونقلحمل سیستم وريبهره

 که دهدمی نمایش را سامانه گیريتصمیم فرآیند فلوچارت
 حرکتی، سابقه و تردد زمان راننده، مکان به توجه با آن در

 .شودمی پیشنهاد متناسب خدمت و شده شناسایی نیاز نوع
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 اشیاء اینترنت بستر در خودرو خوانیپلاك بر مبتنی هوشمند سفر مدیریت سامانه فلوچارت .6شکل 

 است. آمده 2پیوست کد الگوریتم مربوطه نیز در شبه

 کاربران از بازخورد دریافت با هوشمند سفر مدیریت سامانه عملکرد ارزیابیفاز چهارم:  -4-4
 کاربرپذیري و اثربخشی سنجش منظور به پایانی، مرحله در

 خودرو، خوانیپلاك بر مبتنی هوشمند سفر مدیریت سامانه
 آوريجمع مسافران و رانندگان شامل کاربران از بازخوردهایی

 تحلیل و هانامهپرسش از استفاده با سیستم عملکرد ارزیابی. شد
 و کاربرد، قابلیت دقت، معیارهاي تا گرفت انجام هاداده کیفی

 این نتایج. شود گیرياندازه پیشنهادي خدمات از کاربران رضایت
 بعدي هاينسخه در سامانه طراحی سازيبهینه امکان ها،بررسی

 فراهم را بلادرنگ تردد هايداده بر مبتنی خدمات ارائه بهبود و
 اساس بر را کاربر 20 نظرسنجی از حاصل نتایج 7 شکل. آوردمی

 نشان سفر مدیریت سامانه عملکرد از هاآن رضایت میزان
 شد، انجام لیکرت ايدرجهپنج مقیاس با ارزیابی. دهدمی

 مقدار و رضایت سطح بالاترین دهندهنشان 5 مقدار که طوري به 
 .است کاربران رضایت سطح ترینپایین 1

شروع

آیا مخزن بنزین راننده رو به اتمام است؟

آیا موقعیت مکانی راننده با مکان ثبت شده 
پلاك خودرو یکسان است؟

خیر

بله
پایان

او یک گردشگر است -
شهر مبدا راننده را با توجه به پلاك خودرو تعیین کن -

موقعیت شهر مقصد را نیز با توجه به جی پی اس تعیین کن -

نزدیک ترین پمپ بنزین را با توجه به موقعیت راننده با استفاده از الگوریتم 
دایجکسترا بررسی کن و براي تلفن همراه راننده ارسال کن

بله

آیا زمان ناهار یا شام است؟

خیر

با توجه به شهر مبدا راننده، غذاي معروف آن شهر را مشخص کن -
رستوران هایی در شهر مقصد که آن غذا را ارائه می کنند مشخص کن -

نزدیک ترین رستوران را با استفاده از الگوریتم دایجکسترا شناسایی و به تلفن همراه  -
راننده ارسال کن

بله

آیا راننده پیش تر به این شهر سفر داشته است؟

خیر

مکان هاي تفریحی شهر مقصد را به ترتیب اولویت مدت زمانی که در سفر قبل در این  -
احتمالاً گذراندن مدت زمان بیشتر در آن (مکان ها حضور داشته است شناسایی کن 

)مکان، نشان دهنده علاقه بیشتر گردشگر به آن مکان است
نزدیک ترین مسیر به آن مکان را مشخص و به تلفن همراه راننده ارسال کن -

بله

مکان هاي تفریحی شهر مقصد را به ترتیب اولویت معروفیت هر مکان شناسایی کن -
نزدیک ترین مسیر به آن مکان را مشخص و به تلفن همراه راننده ارسال کن -

خیر

 شب گذشته است؟10آیا از ساعت 
مناسب ترین هتل از لحاظ هزینه و کیفیت را شناسایی کن -

نزدیک ترین مسیر به هتل را با استفاده از الگوریتم دایجکسترا تعیین و به تلفن همراه  -
راننده ارسال کن

خیربله
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 گر هوشمندنتایج بازخورد گردشگران در مورد سیستم توصیه .7شکل 

 گیرينتیجه -5
 گیريبهره نیازمند شهري ونقلحمل و سفر مدیریت در تحول

 پژوهش این. است محورداده و نوین هايفناوري از هوشمندانه
 و ترافیک جریان تحلیل براي هوشمند ايسامانه توسعه هدف با

 خوانیپلاك بر مبتنی ايسامانه ناشناخته، مناطق در سفر مدیریت
 ویر،تص پردازش هايتکنیک از استفاده با که کرد طراحی خودرو

 ررفتا تحلیل و ثبت به قادر اشیاء، اینترنت و ماشین یادگیري
 محورموقعیت هايتوصیه ارائه و مسافران و رانندگان حرکتی

 توسعه بر عمدتاً که پیشین مطالعات برخلاف .است
 اند،اشتهد تمرکز کلان هايداده تحلیل یا دیجیتال هايزیرساخت

 اما شدهبرداريبهره کمتر هايداده از مقاله این پیشنهادي روش
 این. کندمی استفاده مکانی-زمانی اطلاعات و خودرو پلاك مؤثر

 در مسافران و رانندگان آنی نیازهاي شناسایی امکان نوآوري
 به نیاز بدون شده،سازيشخصی هايتوصیه ارائه و ناآشنا مناطق
. آوردمی فراهم را خاص، برنامه نصب یا سیستم با مستقیم تعامل

 :از عبارتند پیشنهادي روش کلیدي مزایاي
 غیرتهاجمی؛ صورت به خودروها حرکتی رفتار خودکار تحلیل-

 سابقه و تردد الگوي اساس بر شدهسفارشی هايتوصیه ارائه-
 خودرو؛ هر حرکتی

 هايداده کمبود با شدهکمترشناخته مناطق در بالا کاربردپذیري-
 برخط؛

 و هوشمند ونقلحمل هايزیرساخت با سازيیکپارچه امکان-
 .موجود ترافیکی هايسیستم

 و خودرو پلاك تشخیص بالاي دقت که داد نشان پژوهش نتایج
 ارائه براي اتکایی قابل مبناي تواندمی حرکتی هايداده تحلیل

. دکن فراهم ترافیک جریان سازيبهینه و سفر مدیریت خدمات
 راییکا و سامانه اثربخشی تأییدکننده نیز کاربران مثبت بازخورد

 رپ ضمن پژوهش این مجموع، در .است شدهارائه هايتوصیه
 خودرو پلاك هايداده از استفاده زمینه در موجود خلأهاي کردن
 هايسامانه توسعه در نوین گامی حرکتی، رفتار تحلیل براي

 تهناشناخ مناطق در مسافران تجربه بهبود و سفر مدیریت هوشمند
 .ستا برداشته شهري ونقلحمل هايسیستم کارایی ارتقاء و
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 پیوست

 تشخیص پلاك خودرو : آموزش مدل1پیوست 

 
 فرآیند در استفاده براي را هاداده و کرده بارگیري را YOLOv7 مدل آموزش پروژه ،Roboflow سرویس API از استفاده با فوق کد

 پلاك یادگیري براي مصنوعی هوش( yolov7 هايفایل کردن کلون سپس گوگل درایو و به اتصال 2شکل  .کندمی آماده مدل آموزش
 داده شده است.نشان  3در نظر گرفته شد که در شکل  30 هاایپوك دهد. لازم به ذکر است تعدادآن را نشان می ملزومات نصب و)  خودرو

 
 yolov7 هايفایل کردن کلون به گوگل درایو و اتصال .2شکل 

 
 ایپوك 30تعیین تعداد . 3شکل 

from Roboflow import Roboflow   

rf = Roboflow (api_key="ge04UulX2BqHjBuPZwfV")    

project = rf. workspace("platedetection-jgwnf"). project("plate_detection-6e2ul")    

dataset = project. Version (1). Download ("yolov7") 
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 .مراحل بیان شده براي تشخیص پلاك خودرو بود. براي تشخیص کاراکترهاي خودرو از کد زیر استفاده شد

 
به منظور تست در نظر گرفته  4شکل پرداخته شد. پلاك خودرو  از گوگل کلاب شده گرفته خروجی کمک به کردن اجرا و سپس به تست

 دهد.نتایج را نشان می 5 شد. شکل

 
 : تست تشخیص پلاك و کاراکترهاي خودرو4شکل 

 

 
 نتایج تشخیص پلاك و کاراکترهاي خودروي مورد تست .5شکل 

from Roboflow import Roboflow  

rf = Roboflow(api_key="ge04UulX2BqHjBuPZwfV")  

project = rf.workspace ("platedetection-jgwnf").project("numdetection")    

dataset = project. version(1).download("yolov7")   
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 اشیاء اینترنت بستر در خودرو خوانیپلاك بر مبتنی هوشمند سفر مدیریت کد سامانهشبه .2پیوست 

BEGIN

IF current_location == registered_license_location THEN 
    EXIT 
ELSE 
    IF current_location != home_city THEN 

Determine current_city based on GPS 
Determine origin_city and destination_city 

    IF is_first_time_in_city THEN 
 nearest_gas_station = find_nearest_gas_station 

(current_location) 
send_to_driver (nearest_gas_station) 

    IF current_time < office_hours_start THEN 
potential_targets = find_usual_morning_destinations 

(current_city) 
nearest_place = find_nearest(potential_targets) 
send_to_driver(nearest_place) 

    IF has_visited_city_in_last_month THEN 
frequent_locations = get_frequent_stops(driver_id, 

current_city) 
likely_workplace = 

find_likely_workplace(frequent_locations) 
route = find_best_route(current_location, 

likely_workplace) 
send_to_driver(route) 

    IF is_near_service_centers(current_location) THEN 
service_info = get_service_center_info(current_location) 
send_to_driver(service_info) 

    IF current_time >= 22:00 THEN 
best_hotel = find_best_hotel(current_location, 

budget_constraints) 
send_to_driver(best_hotel) 

END
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ABSTRACT 
Efficient traffic flow analysis and travel management in unfamiliar urban areas remain 
critical challenges in intelligent transportation systems. This study presents an 
intelligent system based on vehicle license plate recognition capable of collecting 
spatiotemporal data and analyzing driver movement patterns. Leveraging image 
processing and machine learning techniques, the system processes vehicle passage data 
and provides context-aware recommendations for travel and traffic management. 
License plate recognition achieved an accuracy of 98.98% using advanced YOLO 
models, while clustering and classification of movement patterns predicted driver 
behavior with 95% accuracy. The research was conducted in four phases: phase 1: 
license plate detection and data collection, phase 2:data processing with machine 
learning, phase 3: design of the intelligent recommendation system, and phase 4: system 
performance evaluation. The feedback from 20 users indicated an average satisfaction 
score of 4.5/5, demonstrating the system’s effectiveness in delivering precise and 
personalized recommendations for travel management in unfamiliar areas. 
 
Keywords: Intelligent Transportation, Traffic Flow Analysis, Vehicle License Plate 
Recognition, Machine Learning, Intelligent Recommendation System 

 




